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No AL Jam Ruang NiM Nama Peminatan Judul Proposal Dosen PA Reviewer
Tanggal :
RANCANG BANGUN ANTENA QUADRIFILAR HELIX
, Teknik SEBAGAI GROUND STATION SATELIT CUACA | Drs. Suwasti Broto, on. g
& SRORE RO 15525002500 Kl e blystera Telekomunikasi | NOAALS DAN NOAA19 DENGAN PERANGKAT RTL- | M.T, RUmE Sl M T
SDR
Ly PERENCANAAN  JARINGAN LONG TERM | "o
2 | selasa, 19 | 10:00 - 11:00 Lab. 1552500355 | Rizka Fadhila Dhuha | =" | EVOLUTION (LTE) PADA NODE 8 4G EXISTING DI | : Rummi Sirait, M.T.
Februari Elektro KOTA TANGERANG SELATAN s
2019 Atas , Teknik RANCANG BANGUN DAN ANALISA WAJAN BOLIC | Drs. Suwasti Broto, =
3 11:00 - 12:00 1552500363 | Ricky Palendra Telekomunikasi | SEBAGA! PENGUAT SINYAL WIFI MLT. Rummi Sirait, M.T.
PERANCANGAN TEKNOLOG | JARINGAN LTE
\ _ Bentayan Ginta Teknik (LONG TERM EVOLUTION ) FREKUENSI 2100 MHZ o
4 Laidaskale L3RAS00E0N] i Telekomunikasi | BERDASARKAN KAPASITAS SEL DI KOTA JakaRTA | AKNmad Musafa, M.T. | Rummi Sirait, M.T.
SELATAN
Hari /
No Jam Ruang NIM Nama Peminatan Judul Proposal Dosen PA Reviewer
Tanggal
1 09:00 - 10:00 1552500215 | Muhammad Teknik Kontrol | o /GASI ROBOT QUADRUPED MENGGUNAKAN | oo Rivanto, M.T. | Akhmad Musafa, M.T.
Notenugroho KAMERA
_ PERANCANGAN PROTOTYPE SISTEM PENGENDALI
2 10:00 - 11:00 1452510074 | Umar Nurwanto Teknik Kontrol | SIRKULAS| UDARA PADA AREA BENGKEL MOBIL | Rummi Sirait, M.T. Akhmad Musafa, M.T.
DENGAN KENDALI PID
, : SISTEM WALL FOLLOWING PADA ROBOT SEPAK e
3 i::?&:ﬁ 11:00 - 12:00 Eli_eaki.m 1552500199 | Nurfauzi Iskandar Teknik Kontrol BOLA BERODA UNTUK RETURN TO HOME Rummi Sirait, M.T. Akhmad Musafa, M.T.
) ANALISA MANAJEMEN BANDWIDTH )
4 019 | ao-1a00 | P | 1552500058 ghmai Szah'an - : ek"'k,k | MENGGUNAKAN METODE PRIORITAS TRAFIK DI | Indra Riyanto, M.T. ar'ff g R
AR SleROmUNIKast |\ 1VERSITAS BUDI LUHUR o
ANALISA KINERJA ALAT PENCEGAH KECELAKAAN
_— (LAKALANTAS) BAG| PENGENDARA AGAR TIDAK L e
5 14:00 - 15:00 1552500306 | Tri Visenno TERTIDUR KARENA KELELAHAN DENGAN SENSOR | Rummi Sirait, M.T. : ‘

Telekomunikasi

PULSE MODUL DENGAN METODE TIME-DIVISON
MULTIPLEXING (TDM)

M.T.
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Tanggal |
PERANCANGAN PENGATURAN SHOOTING )
1 09:00 - 10:00 1552500314 | Aldean Fauzi Teknik Kontrol | SYSTEM MENGGUNAKAN PNEUMATIC PADA | Peby Wahyu P, M.T. Sujono, M.T.
ROBOT SEPAK BOLA BERODA
Bannan Khaulah ; DESAIN DAN ANALISA MAXIMUM POWER POINT :
00— 11: 5002 fa, M.T. S , MLT.
2 10:00— 11:00 1552 56 Hanifah Teknik Kontrol TRACKING PADA SISTEM SENSOR PIEZOELEKTRIK Akhmad Musafa ujono, M.T
Kamis. 21 [ itk Lt Rakbat PERANCANGAN SISTEM KONTROL ROBOT BIPED
3 FebrL;ari 11:00 - 12:00 Elektlro 1552500272 R;is : Teknik Kontrol DELAPAN SENDI DENGAN SENSOR DMS-80 | Rummi Sirait, M.T. Sujono, M.T.
5019 s SEBAGAI PENDETEKSI HALANGAN
PERANCANGAN SYSTEM MAXIMUM POWER
; y Muhammad Fadli : POINT TRACKING (MPPT) PADA DUA TURBIN
4 13:00 - 14:00 1552500082 e Teknik Kontrol ANGIN MENGGUNAKAN PERTURB & OBSERVE Peby Wahyu P, M.T. Akhmad Musafa, M.T.
(P&O)
: : SISTEM NAVIGASI OMNIDIRECTIONAL CAMERA .
5 14:00 — 15:00 1552500116 | lvan Febrian Teknik Kontrol PADA ROBOT BOLA BERODA Sujono, M.T. Akhmad Musafa, M.T.
Hari / ‘ :
No Jam Ruang NIM Nama Peminatan | Judul Proposal Dosen PA Reviewer
Tanggal
: ) Reky Rizkia Ermana . SISTEM NAVIGASI JALUR UNTUK ROBOT " i
1 08:30 - 09:30 1552500157 e antita Teknik Kontrol PEMOTONG RUMPUT Indra Riyanto, M.T. Sujono, M.T.
SISTEM KONTROL GERAK KAKI ROBOT DENGAN
2 09;30-10:30 1552500322 | Aris Prihatin Teknik Kontrol | MEMPERHATIKAN KONDIS!I SUHU MOTOR SERVO | Akhmad Musafa, M.T. Sujono, M.T.
) PADA BAGIAN LUTUT ROBOT HUMANOID
3 lumat, 22 | 10:30-11:30 Lab. 1452500109 | Adi Privatno Teknik Kontrol :EORB'AC‘?FCQJNSSN S Akhmad Musafa, M.T. Sujono, M.T.
Februari Elektro
) PERANCANGAN ALAT SMART TRASH BIN UNTUK .
4 2018 13:30 - 14:30 Atas 1552500264 | Muhammad Fauzan Teknik Kontrol PEMBAKARAN SAMPAH BERBASIS SMS GATEWAY Peby Wahyu P, M.T. Indra Riyanto, M.T.
Cabis PERANCANGAN PROTOTYPE SISTEM OTOMATIS
5 14:30 -~ 15:30 1552500132 Bot‘}:v'caksono Teknik Kontral | PENGISIAN BATUBARA UNTUK GERBONG KERETA | Rummi Sirait, M.T, Indra Riyanto, M.T.
bl APl MENGGUNAKAN ARDUINO MEGA 2560
: g ; RANCANG BANGUN ROBOT LINE FOLLOWER | Drs. Suwasti Broto, ;
76777 ] 5 7175730 .16.30 1452500075 | Pandu Dforltorom Teknik Kantrol PEMINDAH ORJEK WARNA ML, Indra Riyanto, M.T.




